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Résumé

On présente un algorithme qui permet d’obtenir une représentation multirésolution
pour des images qui soit invariante sous rotation. Cette représentation est obte-
nue en effectuant d’abord un échantillonnage polaire, puis en appliquant une ver-
sion modifiée de 'algorithme rapide de la transformée en ondelettes & deux dimen-
sions. La représentation est redondante dans la direction angulaire et orthogonale
dans la direction radiale. Un algorithme permettant de passer de la représentation
a limage de départ est aussi présenté. On inclut un exemple de traitement d'une
image. La représentation de trois orientations de cette image est comparée avec deux
représentations non-invariantes sous rotations qui proviennent respectivement de I’ap-
plication de la transformée en ondelettes avec et sans 'étape préalable d’échantillon-
nage polaire. Il a été montré que la représentation est bien invariante sous rotation
pour toutes les rotations de I'image utilisée, que la reconstruction est exacte et que
les coefficients de la représentation proviennent de la transformée en ondelettes des

différentes orientations de I'image.
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